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1. Geral

1.1 Informacgoées gerais sobre esta descrigao da aplicagao

O tema deste documento é a descricdo do programacgao e da parametrizacao de produtos KNX
com capacidade EASY com auxilio da ferramenta de configuragéao.

1.2 Software de programacgao e ferramenta de configuragao

Os programas de aplicagao dos produtos KNX ja estao pré-instalados na ferramenta de
configuragao.

Caso o software de aplicagédo atual ndo esteja disponivel na ferramenta de configuragao,
€ necessario efetuar uma atualizacao da ferramenta de configuracdo (ver manual de
instalagdo "Ferramenta de configuragao").

1.3 Colocagao em funcionamento

A colocagao em funcionamento dos detetores de movimento (PIR) refere-se essencialmente a
ligacao dos canais de movimento (de seguida, entradas) e as saidas do atuador de comutagao
(de seguida, saidas), assim como a selegao da respetiva fungao (ligar, regular a intensidade da
luz, estores/persiana, etc.).

ﬂ A colocagao em funcionamento da ferramenta de configuragao pode ser consultada no
respetivo manual.

ﬂ A programagao com a ferramenta de configuracao esta limitada a apenas uma linha de
bus e nao necessita de qualquer acoplador de linha. Uma combinacao de aparelhos KNX
ligados por fios e em rede por radiocomunicag¢ao (quicklink Q) também é possivel.
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2. Descricao das fungoes e do aparelho

2.1 Vista geral do aparelho

Ligacao de
carga

80262170;80262180
80262270;80262280

Figura 1: Vista geral do aparelho
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2.2 Descricao de fungoes

O mddulo do detetor de movimento trabalha com um sensor de infravermelhos passivo (PIR)
e reage a variagao térmica provocada por pessoas, animais ou objetos. Os detetores de
movimento sao utilizados principalmente em corredores ou escadas para ligar a luz em fungao
da luminosidade e do movimento.

Dependendo dos parametros definidos, o aparelho envia telegramas para o sistema de bus
para o comando de func¢des do edificio. Os telegramas transmitidos ao bus podem estar
relacionados com a ligagao, a regulacao da intensidade da luz, os estores ou o0 aquecimento/
refrigeracdo. Estao disponiveis dois canais independentes.

E possivel uma operacdo manual do aparelho através do botao frontal. Além disso, o aparelho
pode ser configurado manualmente através do potencidémetro por baixo da cobertura.

2.3 Conceito de operagao

O botao de comando na parte frontal do detetor de movimento pode executar as seguintes
fungdes (ver também manual de instrugdes):

— Comutar o modo de funcionamento através de uma breve pressao no botdo. O modo de
funcionamento é indicado através do LED de estado por detras da tampa do detetor de
movimento.

— Selecao de fungdes especiais mantendo o botdo premido. A seleccao é indicada pelo
sinalizador LED.

B Nao é possivel executar qualquer funcéo de botdo de pressao com o botdo de comando,
ou seja, apenas os trés modos de funcionamento e as fungdes especiais podem ser
ajustadas através do botdo no aparelho.

2.3.1 Indicagdes de funcionamento

Em caso de utilizagdo como botdo KNX, o aparelho distingue entre uma presséo longa e uma
pressao breve do botao (ver manual de instrugdes do aparelho).

— Presséo breve e repetitiva do botéo:

Selegédo do modo de funcionamento (permanentemente ligado, sistema automatico,
permanentemente desligado)

— Presséao longa do botao (tempo de retencao):
Selegéo das fungdes especiais (fungao festa, programagéao, bloqueio de botbes, simulagéo
de presenca)

2.3.2 Funcgoées disponiveis

—  Detetor de movimento configuravel como aplicagdo individual, Master ou Slave.

— Dois canais de detecao de movimento para o comando automatico com as fungdes
ligar/temporizador, regular a intensidade da luz, cena, comando de estores/persiana e
aquecimento/refrigeracao configuraveis de forma independente.

—  Area de detecdo ativavel a esquerda e a direita.
—  Area de detecdo modificavel através do regulador no aparelho.
—  Potenciémetro para nivel de luminosidade, temporizacao e sensibilidade ajustavel no aparelho.

— Funcao do botao para operacgéao local do modo de funcionamento (LIGADO, DESLIGADO,
sistema automatico) e fungdes especiais (funcao festa, programacao, bloqueio de botdes,
simulagao de presenca).

— Operacgao de 2 canais: é possivel definir a operagao de dois canais independentes. Desta
forma, é possivel enviar até dois telegramas para o bus através de uma unica detegdo. Os
canais podem ser parametrizados independentemente uns dos outros relativamente as fungbes
iluminacao, regular a intensidade da luz, estores e aquecimento/refrigeracao.

N.° encomenda 8026 21 XX Pégina 6/47 6LEO002297A
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lluminagao:

Cada entrada pode ser ocupada com uma das fungdes "Temporizador, Sistema automatico
ligado, Sistema automatico desligado, Ligar sistema automatico, Cena e Ligar cena".
Regular a intensidade da luz:

Cada entrada pode ser ocupada com uma das fun¢des "Sistema automatico Regular a
intensidade da luz, Ligar Sistema automatico Regular a intensidade da luz, Cena e Ligar
cena".

Estores:

Cada botao pode ser ocupado com uma das fungdes "Subir/Descer persiana/estores,
Sistema automatico Posicao estores, Sistema automatico Angulo das lamelas, Sistema
automatico Posicao estores e lamela, Cena e Ligar cena".

Aquecimento/refrigeragao:

Cada botao pode ser ocupado com uma das fungdes "Sistema automatico Modo conforto,
Sistema automatico Modo eco, Sistema automatico Modo standby, Sistema automatico
Modo de protegao (protecao contra gelo), Cena e Ligar cena".

— Um LED de estado RGB para indicagéo da funcao do botao.

— Medigao da temperatura ambiente e medicdo da luminosidade através dos sensores
integrados

— Medigao e envio da temperatura para o bus.

N.° encomenda 8026 21 XX Pégina 7147 6LEO002297A
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2.4 Visao geral das fungoes

As fungdes descritas na secgao seguinte permitem a configuragao individual das entradas ou
saidas do aparelho.

2.41 Sem fungio @

Com a funcado Sem fung¢ao néo € atribuida nenhuma fungéo ao botdo. O botao esta fora de
funcionamento.

2.4.2 lluminagdo &

Temporizador (3

Com a funcao de temporizador é possivel ligar uma saida do atuador por um periodo de
tempo ajustavel. O comando temporizado pode ser interrompida antes de terminar o tempo de
atraso. Um pré-aviso de desativacao configuravel anuncia o fim do tempo de atraso através de
uma inversao de 1 s do estado inicial. A duragao da temporizacao e o eventual pré-aviso de
desativagao sdo ajustados no atuador binario.

Sistema automatico ligado

Com a funcao Sistema automatico ligado, a respetiva saida do atuador é ligada em caso

de detecdo de movimento. Para conseguir desligar esta saida novamente, é necessario que
ocorra um comando de desativagao por parte de outro aparelho, por exemplo, através do botao
de presséo.

Sistema automatico desligado @

Com a funcao Sistema automatico desligado, a respetiva saida do atuador é desligada em caso
de detecdo de movimento. Para conseguir ligar esta saida novamente, é necessario que ocorra um
comando de ligagao por parte de outro aparelho, por exemplo, através do botao de pressao.

Ligar sistema automatico @

Com a funcéo Ligar sistema automatico, a respetiva saida do atuador é ligada pelo periodo
definido no aparelho em caso de detegcao de movimento. Excedido esse periodo, a funcao é
desligada em conformidade.

Cena 2

Numa funcdo Cena, é possivel reunir varias saidas de ligacao/regulacao da intensidade da
luz/persiana num grupo e liga-las em caso de detegdo de movimento. Estao disponiveis, no
maximo, 8 cenas para selegao.

. — |
Ligar cena 21
Com esta funcgéo, é possivel alternar entre duas cenas em caso de detegdo de movimento.

Comandos de comunicagao Fungao iluminagao

Indicagéo de estado Temporizador

Indicag&@o de estado Sistema automatico ligado Sistema automatico ligado
Indicagéo de estado Sistema automatico desligado Sistema automatico desligado
Indicagéo de estado Ligar sistema automatico Ligar sistema automatico
Indicagéo de estado Cena

Indicag&o de estado Ligar cena Ligar cena

Figura 2: Sinais de entrada/saida Func¢ao iluminacao
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2.4.3 Regular a intensidade da luz -#4

. For . . 0G
Sistema automatico Regular a intensidade da luz 2®

Com a funcao Sistema automatico Regular a intensidade da luz, a saida de regulagao
de intensidade configurada é ligada com um valor do dimmer ajustavel em caso de detecao
de movimento. Para conseguir desligar esta saida novamente, € necessario que ocorra um
comando por parte de outro aparelho, por exemplo, através do botao de presséo.

Ligar sistema automatico Regular a intensidade da luz e

Com a fungao Ligar sistema automatico Regular a intensidade da luz, é ligado em primeiro
lugar o valor do dimmer 1 em caso de detegdo de movimento e, quando decorrido o tempo
definido no aparelho, ocorre a mudanca para o segundo valor do dimmer 2.

Cena 2

Numa funcdo Cena podem ser reunidos varias saidas de ligacao/regulacao da intensidade da
luz/persianas num grupo e com uma pressao do botéo ligadas/desligadas. Podem ser criadas,
no maximo, 8 cenas.

. |
Ligar cena Z.t
Com esta funcéo, é possivel alternar entre duas cenas em caso de detecdo de movimento.

Comandos de comunicac¢ao Funcgao de regulagao da intensidade da luz

Indicacé@o de estado Sistema automatico
Regular a intensidade da luz

Indicacdo de estado Ligar sistema automatico
Regular a intensidade da luz

Indicacéo de estado Cena

Sistema automatico Regular a intensidade da luz
Ligar sistema automatico Regular a intensidade da luz

Indicagéo de estado Ligar cena

Figura 3: Sinais de entrada/saida Fungao de regulagao da intensidade da luz

Todas as fun¢des do grupo funcional lluminagao podem ser ligadas através de uma
saida de regulacao da intensidade da luz. No entanto, apenas o comando de ligagao
correspondente é executado na saida de ligagao.

N.° encomenda 8026 21 XX Pégina 9/47 6LE002297A
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2.4.4 Estores =

Com a funcao Estores é possivel subir e descer estores, persianas, toldos ou outros
semelhantes.

Subir/Descer Ii

Com esta funcéo, os estores/a persiana sobem até a posigao final superior em caso de
detecdo de movimento. Decorrido o tempo definido no aparelho, os estores/a persiana
descem até a posicao final inferior (os tempos de funcionamento para a posigao final
superior/inferior sdo ajustados na respetiva saida dos estores).

Descer/Subir fi

Com esta fungao, os estores/a persiana descem até a posicao final inferior em caso de
detecao de movimento. Decorrido o tempo definido no aparelho, os estores/a persiana sobem
até a posicao final superior (os tempos de funcionamento para a posicao final superior/inferior
sao ajustados na respetiva saida dos estores).

Ligar subir I / Ligar descer -+

Com uma destas fungdes, em caso de detecdo, os estores sobem ou descem para a posi¢ao
final superior ou inferior, respetivamente, e é possivel acionar o movimento no sentido contrario
através de um comando, por exemplo, de um botao de pressao.

=

Sistema automatico Posigao estores

Com esta fungao, a posicao dos estores é deslocada para a posicao definida em caso de
detecao de movimento.

Sistema automatico Posi¢ao lamela 7

Com esta funcéo, a definigdo do angulo da lamela é deslocada para a posigao definida em
caso de detecdo de movimento.

[GAN

Sistema automatico Posigédo estores e lamela

Com esta funcéo, a posicao dos estores/da persiana e o angulo das lamelas sao deslocados
para a posicao definida em caso de detecdo de movimento.

Sistema automatico Posigio estores =2

Com esta funcgéao, os estores sdo deslocados para a posi¢ao 1 e, decorrida a temporizagao
definida, para a posigao 2, em caso de detecao de movimento.

Ligar sistema automatico Angulo das lamelas 22

Com esta fungo, define-se uma alteragdo do angulo das lamelas para a posigédo Angulo das
lamelas 1 em caso de detecao de movimento e, decorrida a temporizagéo, para o Angulo das
lamelas 2.

Ligar sistema automatico Estores Posigdo das lamelas £/

Com esta funcéo, os estores/a persiana sdo deslocados para a posi¢ao 1/angulo das lamelas
1 em caso de deteg¢do de movimento e, decorrida a temporizagao, para a posi¢ao 2/angulo das
lamelas 2.

Cena 2

Numa funcao Cena podem ser reunidos varias saidas de ligacao/regulagao da intensidade da
luz/persianas num grupo e com uma pressao do botdo ligadas/desligadas. Podem ser criadas,
no maximo, 8 cenas.
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. L |
Ligar cena Z1
Com esta funcao, é possivel alternar entre duas cenas em caso de detecdo de movimento.

Comandos de comunicagao Funcao estores

Indicacéo de estado Posicao final Em cima/em baixo
Indicacéo de estado Subir/Descer persianas
Indicagéo de estado Subir/Descer estores

Indicagéo de estado Subir/Descer estores

Indicagdo de estado Angulo das lamelas em
Indicagéo de estado Posicéo estores e lamela

Figura 4: Sinais de entrada/saida Fungao estores
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2.4.5 Aquecimento/refrigeragao &

Modo de operagao

—  Sistema automatico Modo conforto &%
- Sistema automatico Modo eco @®

—  Sistema automatico Modo standby &

— Sistema automatico Modo de protecéao €

Com uma destas funcoes, é possivel ligar o respetivo modo de operacao Conforto, Eco,
Standby ou Protecao, em caso de detecdo de movimento.

Ligar sistema automatico Modo @Iﬁ

Com esta fungao, define-se o modo de aquecimento/refrigeragdo 1 em caso de detecao de
movimento e, decorrida a temporizagao definida, o modo de aquecimento/refrigeracao 2.

Cena 2

Numa funcao Cena podem ser reunidos varias saidas de ligacao/regulacao da intensidade da
luz/persianas num grupo e com uma pressao do botéo ligadas/desligadas. Podem ser criadas,
no maximo, 8 cenas.

. —
Ligar cena Z.t
Com esta fungao, é possivel alternar entre duas cenas em caso de detecdo de movimento.

Comandos de comunicagao Fungao de aquecimento/refrigeragao

Indicagé@o de estado Modo conforto
Indicacéo de estado Modo eco

Indicagéo de estado Modo standby
Indicagéo de estado Modo protecéo
Indicacéo de estado Controlo forgado Comutar Conforto
Indicacéo de estado Controlo forgado Comutar Protegao
Indicacdo de estado Comutar Aquecimento/Refrigeragao
Indicacéo de estado Comutar Desativar sistema automatico

Figura 5: Sinais de entrada/saida Fungao aquecimento/refrigeragao
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3. Preparacao do projeto

Nas seccoes seguintes é descrita a configuragao dos parametros para os aparelhos Médulo do
detetor de movimento 1,10 m e 2,20 m. O modo de operagao dos diversos aparelhos distingue-
se apenas na altura de montagem. Por este motivo, descreve-se sempre e apenas a variante
de 1,10 m.

A parametrizacao e a colocacao em funcionamento sao efetuadas com ajuda da ferramenta
de configuracao.

Caso todos os aparelhos estejam integrados no projeto, pode ser iniciada a configuracéo do
aparelho.

3.1 Elaboragao do projeto
Para uma colocagao em funcionamento bem-sucedida com a ferramenta de configuragao
devem ser cumpridos 0s seguintes requisitos:

v Ligagao da rede a ferramenta de configuragao esta estabelecida.

v Todos os aparelho utilizados (ligados por fio ou radiocomunicagao) estdo ligados a
ferramenta de configuragao.

v' Ferramenta de configuragao Iniciar o software (versdo do browser ou app tablet).

v" Criar projeto e introduzir dados especificos do mesmo (nome do projeto, endereco, dados
do cliente).

v Clicar em pesquisar para digitalizar aparelhos.

A ferramenta de configuragao digitalizou o aparelho e pode ser iniciada a
parametrizagéo.
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3.2 Selecao de aparelhos
Inicialmente deve ser selecionado o respetivo aparelho na listagem de aparelhos para depois
se poder iniciar a configuragéo.

Na vista geral de aparelhos, selecionar o Detetor de movimentos KNX-BCU com um cli-
que. P

Abre-se a seguinte vista (Figura 6).
Do lado direito (Figura 6, 1) sao listadas todas as entradas e saidas de aparelhos.

Produto S 3Entradas [ECEERIESEN (1)

80262180-1-1

Nome @

Aplicagdo | PT_HVAC 80262180-1-2
[e=L=}

Zona 80262180-1-3
Casa
Circuito elétrico

80262180
© Produo. - ion detecior KNX-BCU

Parametros (2)

Left side detection | Activado

Right side detection = Activado

Application Type = Standalone

Figura 6: Informacao relativa ao aparelho

3.2.1 Campo do menu - Parametros

Nos parametros (Figura 6,2) podem ser efetuados os ajustes para a area de detecgéao e o tipo
de aplicagao. Estes ajustes sao efetuados para todo o aparelho.

Ativo
Ativo

Tabela 1: Ativar/desativar area de detecao

Parametros Descrigcao Valor
~ Através dos parametros, a Inativo
Detecao do lado esquerdo o . e
avaliagdo de movimentos para Ativo
0 sensor de movimento no lado
. L esquerdo e direito do aparelho Inativo
Detegao do lado direito ¢ ativada/desativada de forma Ativo *
independente.

Tabela 2: Ajustar os par@metros para a area de detecao

Adicionalmente a ativacao/desativacao da area de detecao no software do aparelho, é possivel
limitar no aparelho o &ngulo de detegéo para o lado direito e para o lado esquerdo em cada
ajustador entre 45° ... e 90°. O angulo de detegao pode, assim, situar-se entre os 90° e 180°
(Figura 7).

*

Valor padrao
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(1

Figura 7: Ajuste do angulo de detecao

Adicionalmente ao ajuste do angulo de detecao (a esquerda/direita), € necessario definir a
aplicacao do detetor de movimentos. O aparelho dispde de trés aplicacdes especificas:

Aplicagao individual

A aplicacao individual é a variante do aparelho definida de série. Esta aplicacao é utilizada
quando se pretende monitorizar salas individuais ou areas pequenas.

Master

Slave

A aplicagdo enquanto Master ou Slave s6 pode ser utilizada em combinagdo com ambas
as variantes. Neste caso, um aparelho Master é associado a um ou varios aparelhos Slave
(dependendo da dimensao da area a monitorizar). Esta variante é sobretudo indicada para
a monitorizagdo de escadas e corredores e salas grandes.

Aplicacgao individual
Master

Slave

Tabela 3: Definir aplicagao

Parametros Descrigao

Aplicacao individual *

Com este parametro, o detetor de movimentos é definido para a
aplicagdo como aparelho individual (independente).

Com este parametro, o detetor de movimentos é definido para a

Master aplicacdo como aparelho Master.
Com este parametro, o detetor de movimentos é definido para a
S| aplicagcdo como aparelho Slave.
ave

Nesta variante, é absolutamente necessario um segundo detetor de
movimentos como aparelho Master.

Tabela 4: Selecao da aplicacédo do aparelho

*

Valor padrao
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3.3 Vista geral Entradas/Saidas
O numero de entradas e saidas do aparelho baseia-se na aplicacao do aparelho utilizada
(aplicagao individual, aparelho Master, aparelho Slave).

Nas figuras seguintes, sdo apresentadas, do lado esquerdo, as entradas do detetor de
movimento e, do lado direito, as saidas.

3.3.1 Aplicacao individual
3 Entradas 1 Saida

80262180 - 1 -1

@ Casa * W\ 80262180 - 1 -1
¢
@

80262180 -1 -2 Casa - Fungdes comuns

Casa

@ 80262180 -1 -3
Casa

Tabela 5: Vista geral das entradas/saidas - Aplicagao individual

Na variante aplicagao individual, o aparelho dispde de trés entradas e de uma saida.
— Entradas 1-2

As entradas 1 - 2 podem ser ocupadas com as fungdes "lluminacao - Regular a
intensidade da luz - Estores - Aquecimento/refrigeragao”.

— Entrada 3
Esta entrada esta atribuida de forma fixa a fungdo Temperatura ambiente.

Com saidas, referimo-nos a funcdes que sdo acionadas por pressdo de um outro botao.
— Saida 1:
Esta saida pode ser utilizada para desativar a fungao do detetor de movimentos.
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3.3.2 Master
3 Entradas 2 Saidas

@ 80262180 - 1 -1

Casa ) 80262180 -1 -1
@ 80262180 - 1 -2 Ao Casa - Fungdes comuns

Casa
@ 80262180 - 1 -3 * )) 80262180 - 1 -2

Casa A Casa - Fungdes comuns

Tabela 6: Vista geral das entradas/saidas - Master
Na variante Master, o aparelho dispoe de trés entradas e de duas saidas.
- Entradas 1-2

As entradas 1 - 2 podem ser ocupadas com as fungbes "lluminacao - Regular a
intensidade da luz - Estores - Aquecimento/refrigeracao”.

— Entrada 3
Esta entrada esta atribuida de forma fixa a fungdo Temperatura ambiente.

Com saidas, referimo-nos a fungdes que sao acionadas por pressdo de um outro botdo ou por
um outro detetor de movimento (Slave).

- Saida 1:
Esta saida ¢ utilizada para desativar a funcao do detetor de movimentos.
- Saida 2:
Esta saida ¢ utilizada para reencaminhar a fungao do detetor de movimento ao aparelho

Slave.
3.3.3 Slave
1 Entradas 1 Saida
80262180 - 1 -1
@ Casa ) 80262180 -1 -1
. )) 80262180 - 1 -2 Ae Casa - Fungdes comuns
A Casa

Tabela 7: Vista geral das entradas/saidas - Slave
Na variante Slave, o aparelho dispde de duas entradas e de uma saida.
— Entrada 1
Esta entrada esta atribuida de forma fixa a fungao "Temperatura ambiente".
— Entrada 2

Esta entrada esta atribuida de forma fixa a funcao "Detecdo de movimento". Esta funcéo é
eficaz em combinagdo com a respetiva fungdo Master.

Com saidas, referimo-nos a fungdes que sao acionadas por pressdo de um outro botao ou por
um outro detetor de movimento (Slave).

— Saida 1:
Esta saida pode ser utilizada para desativar a funcao do detetor de movimentos.

N.° encomenda 8026 21 XX Pégina 17/47 6LE002297A

N.° encomenda 8026 22 XX



Descri¢cao da aplicagdo EASY B.

Modulo do detetor de movimento KNX
Berker

4. Configuragcao das entradas de movimento

No capitulo seguinte s&o descritas as funcdes que devem ser executadas aquando da detecao
de movimento. E sempre descrita a primeira entrada de movimento. A configuragéo para

a entrada seguinte é executada da forma correspondente. As fun¢des das entradas estao
agrupadas nos seguintes grupos funcionais.

Sem funcgao
iluminacéao
regular a intensidade da luz

Estores

Aquecimento/refrigeracao

Figura 8: Selecao de fungbes do botao simples
A funcao Sem fungao @ esta predefinida no inicio da parametrizacao. Isto significa que o
canal correspondente nao esta em funcionamento.

As fungdes iluminagao, regular a intensidade da luz, estores e aquecimento/refrigeragao
tém diversas subfungdes que sao descritas nas sec¢des seguintes.

Sem fungéo * A entrada n&o possui qualquer fungéo (inativa).

Temporizador

Sistema automatico ligado
Com este parametro é definida a Sistema automatico desligado
fung&o do canal em iluminagdo. | Ligar sistema automatico
Cena

Ligar cena

iluminagao

R o Sistema automatico Regular a intensidade da luz
Com este parametro é ajustada Ligar sistema automatico Regular a intensidade
regular a intensidade da luz | a fungédo do canal em Regular a da luz

intensidade da luz. Cena
Ligar cena

Subir/Descer

Descer/Subir

Ligar subir

Ligar descer

Comutar sistema automatico Posicéo estores
Comutar sistema automatico Posicdo lamela
Comutar sistema automatico Posigéo estores e
lamela

Ligar sistema automatico Posigéo estores
Ligar sistema automatico Angulo das lamelas
Ligar sistema automatico Estores Posi¢ao das lamelas
Cena

Ligar cena

Com este parametro é definida a

Estores =
funcéo do canal em Estores.

Sistema automatico Modo conforto
Sistema automatico Modo eco

Com este parametro é definida a Sistema automatico Modo standby
funcéo do canal em aquecimento/ | Sistema automatico Modo de protegéo
refrigeracgéao. Ligar sistema automatico Modo

Cena

Ligar cena

245  Aquecimento/
refrigeragao12

Tabela 8: Fungao em caso de dete¢ao de movimento

*

Valor padréao
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Modulo do detetor de movimento KNX -
Berker

4.1 Fungdes lluminagio %

A funcao "lluminagao" é utilizada para ligar/desligar iluminagdes ou circuitos de tomadas
através de um atuador de comutacgao.

No fim do capitulo estéo listadas todas as possibilidades de combinagao entre entradas -
saidas.

V¥ lluminagao

Temporizador

Sistema automatico ligado
Sistema automatico desligado
Ligar automatico

Cena

Ligar cena

Figura 9: Vista geral das fungdes iluminagao

4.1.1 Fungao Temporizador

Com a fungao Temporizador, € possivel ligar uma saida de ligagao por um periodo ajustavel.
O comando temporizado pode ser interrompida antes de terminar o tempo de atraso. Um pré-
aviso de desativagao configuravel anuncia o fim do tempo de atraso através de uma inversao
de 1 s do estado inicial. A duragao da temporizacéo e o pré-aviso de desativagao sao ajustados
no atuador binario.

Entradas Saidas

Figura 10: Ligacdo Funcao Temporizador

A
Duragéo da temporizagéo na saida de ligacéo
Saida de
ligagéo
t
N
| Pré-aviso de desactivagéo ”
|
A :
Fungéo
Temporizador
Detegéo de movimento
t
A
L

Figura 11: Diagrama de sinal e tempo Temporizador
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4.1.2 Sistema automatico ligado (%

Com a fungao Sistema automatico ligado, a respetiva saida de ligacao ¢ ligada em caso de
detecdo de movimento. Para que seja possivel desligar novamente esta saida, € necessario
que ocorra um comando de desativagao por parte de outro aparelho, por exemplo, através do
botao de presséo.

O tempo de atraso definido no aparelho nao tem qualquer influéncia sobre o
comportamento de ligagao.

Entradas Saidas

Figura 12: Ligacao Funcao Sistema automatico ligado

Saida de Duracéao de ligagcéo

ligagéo

Y

Botéo de
pressao
Funcgao
desligada

Y

Funcao
Sistema Detecdo de movimento
automatico

ligado

Y

Figura 13: Diagrama de sinal e tempo Sistema automatico ligado
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4.1.3 Sistema automatico desligado (&

Com a funcao Sistema automatico desligado, a respetiva saida de ligagéo é desligada em caso de
detecdo de movimento. Para que seja possivel ligar novamente esta saida, € necessario que ocorra
um comando de ligagao por parte de outro aparelho, por exemplo, através do botédo de pressao.

O tempo de atraso definido no aparelho nao tem qualquer influéncia sobre o
comportamento de ligagao.

Entradas Saidas

Figura 14: Ligacado Fungao Sistema automatico desligado

Duracéao de ligagcéo

Saida de
ligacao

A 4

\

Botao de |
pressao |
Funcao ligada ‘
|

\

\

A4

Funcéo

Sistema Detegao de movimento
automatico

desligado

Figura 15: Diagrama de sinal e tempo Sistema automatico desligado

4.1.4 Ligar sistema automatico &

Com a fungao Ligar sistema automatico, a respetiva saida de ligagao é ligada pelo periodo
definido no aparelho em caso de detecdo de movimento e desligada novamente quando
decorrido esse tempo.

Entradas Saidas

Figura 16: Ligacéo Funcgédo Ligar sistema automatico

Duracéao de ligagcéo

Saida de ligagéo

Y

| |
| |
A } Periodo definido no aparelho :

Funcéo
Ligar sistema
automatico 1 Comandos 0 Comandos

Y

Figura 17: Diagrama de sinal e tempo Ligar sistema automatico
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4.1.5 Fungio Cena 2

Em caso de detecdo de movimento, a cena definida em Figura 19 é ligada. O aparelho pode
aceder a e memorizar, no maximo, 8 cenas.

Entradas Saidas

Figura 18: Ligacdo Funcao Cena

Apo6s selecao da fungao Cena abre-se um campo de menu adicional para determinacao do
numero de cena. Aqui pode ser introduzida uma cena entre 1 ... 8 ().

Parametros r's

Namero de cenario 1

Figura 19: Introduc&o do numero da cena
Os respetivos valores dos parametros da cena podem ser alterados com os pontos de
comando correspondentes e memorizados ao premir longamente o botéo.
Exemplo: cena TV

No exemplo Cena TV sao alterados os valores de cena tipicos e, de seguida, a cena é
memorizada novamente.

ﬂ Estes ajustes sédo efetuados num botédo de pressao ou nos respetivos atuadores. O
exemplo aqui fornecido é apresentado com um botdo de pressao triplo.

ﬂ O detetor de movimento s6 muda para a cena selecionada.

B Ligar a cena através de um acionamento breve do botdo (Figura 20, A)
A cena é ativada, (por ex. a luminosidade é reduzida para 30 %; as persianas sao fechadas

85 %)
A B C
;Qg! Z? — — Bt '?
=) ¥
2 W Pl oA > )
<1s £ Nt £= >5s
- W

Figura 20: Acesso as cenas
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Ajustar novos parametros das cenas no botdo de pressao (Figura 20, B).

B Alterar a intensidade da iluminagao, regular a intensidade da luz para mais ou menos lumi-
nosidade.

Alterar a posi¢ao das persianas.
Manter o botao para Cena TV é premido durante mais do que 5 s (Figura 20, C)

Os novos parametros das cenas estdo memorizados. Ao pressionar novamente o botao é
sdo ativados os novos ajustes da cena.

ﬂ A fungdo Memorizar a cena através de uma longa pressao no botao esta ligada por
definigao.

4.1.6 Ligar cena =

A funcgdo Ligar cena origina primeiramente, em caso de dete¢cao de movimento, a ligagao
da cena definida em Numero de cena 1. Decorrida a temporizagao definida no detetor de
movimento, ocorre a mudanca para a cena definida em Nimero de cena 2.

A funcéao "Ligar cena" pode ser utilizada em todos os blocos de fungdes (iluminagao, regular a
intensidade da luz, estores e aquecimento/refrigeracao).

Entradas Saidas

Figura 21: Ligacao Funcao Ligar cena

Parametros A

Ndmero de cenario 1 1

Namero de cenarno 2 1

Figura 22: Definir nimero de cena 1 e 2
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4.1.7 Vista geral de todos as combinagoes de ligagao possiveis

Na vista seguinte sao apresentadas todas as possibilidades de combinacao da ligacao para a
funcao iluminagao. Nesse processo notar que também podem ser ligadas entradas a entradas
(dependendo da selegao da fungao).

Ligacao
— v —
Entrada 2 Saida <c
N 80262180 - 1 -1 (@D) Q Saida de ligagado
(-E) Casa a ) Saida de regulagéo de
s intensidade da luz
I 80262180 - 1 -1 a 0: Saida de ligagdo
L@ Casa a _ Saida de regulagao de
e intensidade da luz
@ 80262180 - 1 -1 (@D) POS Saida de ligagao
® Casa Saida de regulagéo de
a _’? intensidade da luz
a iy Saida de regulagéo de
@a) 80262180 - 1 -1 e intensidade da luz
g Casa €'D) -,? Saida de ligagao
: 80262180 - 1 -1 :
k )) Casa (Slave) (@'D) A )) Detetor adicional (Master)
80262180 - 1 -1 Regulador de temperatura
@ Casa (X @% ambiente

Figura 23: Possibilidades de combinacéo lluminag¢ao Entrada - Saida

Ligacao
, LIS —
Saida 2 Entrada <
Comutar Desativar o sistema
a
i 80262180 - 1 -1 @ @ | omatics
Casa (@D) @ Desativar o sistema automatico

° 80262180 -1 -1 e 80262180 -1 -4
k )) Casa (Master) @ k )) Casa (Slave)

Figura 24: Possibilidades de combinagao lluminagao Saida - Entrada
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4.2 Fungdes Regular a intensidade da luz -#4

Com a funcdo Regular a intensidade da luz, a iluminacéo é ligada com um valor do dimmer
definido em caso de detecdo de movimento.

¥ Regular a intensidade da luz

> Sistema automatico Regular a intensidade da luz

Ligar sistema automatico Regular a intensidade da luz
Cena

Ligar cena

Figura 25: Vista geral das fungdes Regular a intensidade da luz
Todas as fungdes do grupo funcional lluminagao podem ser ligadas através de uma saida de
regulacéo da intensidade da luz. Apenas sera executado o respetivo comando de ligagao.

4.2.1 Sistema automatico Regular a intensidade da luz £°

Com a funcao Sistema automatico Regular a intensidade da luz, s&o ligados, em caso de
detegédo de movimento, circuitos de iluminagao/iluminagdes com um valor do dimmer 1 definido
anteriormente (Figura 26). O valor do dimmer 1 a definir pode situar-se entre 0% (iluminagéo
desligada) ... 100% (iluminacao ligada). A iluminagcao permanece ligada até que ocorra um sinal de
desativacao, por exemplo, de um botéo de presséao.

ﬂ A hora definida no aparelho em si mesma nao ¢é avaliada.

ﬂ A duracao da temporizagéo definida na saida de regulagéo da intensidade da luz ndo é avaliada.

Parametros A

Valor de vaniaggo 1 = 100

Figura 26: Definicao do valor do dimmer 1 - Sistema automatico Regular a intensidade da luz

Entradas Saidas

Figura 27: Ligacao Funcao Sistema automatico Regular a intensidade da luz

2 Duracéao de ligagéo
>
Saidade @} - - - - - - - 100%
ligacao \
|
‘ 00/0 N
, ‘ >
| |
A ! :
Funcao |
Sistema automatico
Regular a . Desligado
intensidade da luz Lig. 9

Figura 28: Diagrama de sinal e tempo Sistema automatico Regular a intensidade da luz
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4.2.2 Ligar sistema automatico Regular a intensidade da luz 22

Com a funcao Ligar sistema automatico Regular a intensidade de iluminagao, sao ligados,
em caso de detecao de movimento, circuitos de iluminagao/iluminagées com um valor do
dimmer 1 definido anteriormente (Figura 29). Decorrida a temporizagao definida no aparelho,
ocorre a mudanga para o segundo valor do dimmer 2. Os valores do dimmer 1/2 a definir
podem situar-se entre os 0% (iluminagao desligada) ... 100% (iluminacao ligada). A iluminacao
permanece ligada até que ocorra um sinal de desativagao, por exemplo, de um botao de
pressao.

ﬂ A hora definida no aparelho em si mesma nao é avaliada.

ﬂ A duracao da temporizagao definida na saida de regulagéo da intensidade da luz também
nao ¢é avaliada.

Parametros A

Valor de variaggo 1 = 100

Valor de variagdo 2 = 0

Figura 29: Definicdo do valor do dimmer 1/2 - Ligar sistema automatico Regular a
intensidade da luz

Entradas Saidas

Figura 30: Ligag&o Fungéo Ligar sistema automatico Regular a intensidade da luz

Duracéo de ligagcéo

7777777777777777777777 100%
Saida de !
ligacao ‘ | 15%
e e o _ .
| ‘ | 4
| | | |
Funcao | ‘( ,' ‘
Ligar sistema Periodo definido no aparelho
automatico Desligado
Regular a Lig.

intensidade da luz

Figura 31: Diagrama de sinal e tempo Ligar sistema automatico Regular a intensidade da luz

4.2.3 Funcido Cena 2
A descri¢éo exata da fungdo Cena encontra-se no capitulo ,4.1.5 Fungédo Cena 22

4.2.4 Funcdo Ligar cena =1
A descrigdo exata da fungdo Ligar cena encontra-se no capitulo ,4.1.6 Ligar cena Z1*.
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4.2.5 Vista geral de todos as combinagoes de ligagao possiveis

Na vista seguinte sao apresentadas todas as possibilidades de combinagao da ligacao para
a funcao regulacao da intensidade da luz. Nesse processo notar que também podem ser
ligadas entradas a entradas (dependendo da seleg¢ao da fungao).

Ligacao
= , —
Entrada 2 Saida <c
o 80262180 - 1 -1 D '/Q: Saida de ligagéo
e Casa ) Saida de regulagao de
@ ’? intensidade da luz
o0 80262180 - 1 -1 (@D) -,Q: Saida de ligagéo
- Casa @ ) Saida de regulagéo de
s intensidade da luz
- 80262180 - 1 -1 (@'D) :Q: Saida de ligagéo
- Casa a A Saida de regulagéo de
N intensidade da luz
A Saida de regulagéo de
”-4._1 80262180 - 1 -1 a ’Q‘ intensidade da luz
Casa aD -,“@ Saida de ligagcdo

Figura 32: Possibilidades de combinacdo Regulag¢ao da luminosidade da luz Entrada - Saida
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4.3 Funcgoes Estores =

Nas seguintes janelas de parametros é configurada a fungcéo Estores para os canais de
detecao.

Esta fungao destina-se a controlar os estores, as persianas, toldos ou outros semelhantes.

V¥ Estores
Subir/Descer
Descer/Subir
Ligar subir

Ligar descer

|
€

Sistema automatico Posicao estores

3

N\

I.h!

Sistema automatico Posicao lamela

Comutar Sistema automatico Posicao estores e lamela

—
=z
=t

4l
(]

2 )

Ligar sistema automatico Posicao estores

ANNN

Ligar sistema automatico Angulo das lamelas

I
\

Ligar sistema automatico Estores Posi¢cédo das lamelas
Cena

Ligar cena

Figura 33: Vista geral das fung¢des estores

Para determinar o tempo de funcionamento o e tempo de passo da lamela, consulte o
manual de instrugdes do respetivo atuador/atuador de estores ou do atuador de estores e
persiana.

4.3.1 Bases Comando de estores / persianas

Nos acionamentos de estores/persianas com interruptores de posigao final, &€ possivel colocar
os estores/a persiana na posicao correta através da especificagado de um valor percentual.
Deve ser tida atengdo aos seguintes ajustes:

Nos acionamentos de persianas distingue-se adicionalmente entre lamelas dispostas na
horizontal e na vertical.

Ajuste da lamina em lamelas dispostas na horizontal

A posicao final superior dos estores/das persianas € ajustada através do valor 0 % e este é
devolvido como valor de estado.

Funcao Posicdo em %
|§I — Protecéao solar completamente aberta
— Posicao final superior alcancada: 0 %

Figura 34: Posicdo das persianas posi¢ao final superior 0 %.
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A posicao final inferior dos estores/das persianas € ajustada através do valor 100 % e este é
devolvido como valor de estado.

Caso um acionamento de persiana seja movido da posic¢ao final superior para a posi¢éao final
inferior, as lamelas viram primeiro para uma posicao quase perpendicular e a persiana desloca-
se com as lamelas fechadas até a posicao final inferior.

Caso a persiana se encontre na posic¢ao final inferior e as lamelas estejam completamente
fechadas, esta posi¢ao das lamelas é designada de perpendicular e 100 %. As lamelas
completamente fechadas nao tém, no entanto, qualquer posi¢ao perpendicular (a = 180°),
formam antes um pequeno angulo com a perpendicular.

Fungao Posicao em %
—  Protecao solar completamente fechada
— Posicao final inferior alcangada: 100 %

N

Figura 35: Posi¢ao das persianas posicao final inferior

Caso a persiana seja movida da posigéao perpendicular (posigéo final inferior, 100 %
completamente fechada), as lamelas movem-se para a posi¢ao horizontal (a = 90°). Nesta
funcao de ajuste das lamelas, é possivel determinar o nimero de passos para possibilitar um
ajuste da lamela praticamente continuo.

Angulos das lamelas em %
:| — Ajuste de lamelas horizontal (a = 90°)

(AR

™~
I~
90";

Figura 36: Ajustar o angulo das lamelas

Nas persianas a posi¢ao da lamela pode ser ajustada através da posi¢ao horizontal até o ajuste
de lamelas terminar e o movimento inicie na posigao final superior. O angulo de lamelas pode
adquirir um valor entre 0 ... 90°.

Angulos das lamelas em %

— Posicao das lamelas no inicio do movimento para a posicao
final superior

Figura 37: Angulo das lamelas no inicio do movimento na posico final superior

Ajuste da lamelas em lamelas dispostas na vertical

Em caso de protecdo contra encadeamento ou visual com lamelas dispostas na

vertical a protecédo contra encadeamento tem o0 mesmo comportamento das lamelas
dispostas na horizontal. Nesse processo, em caso de lamelas completamente abertas é
enviado o valor 0 % e devolvido como valor de estado. As lamelas formam, da protecédo
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contra encadeamento completamente aberta para a protegao contra encadeamento
completamente fechada, um angulo de a = 90°.

Angulos das lamelas em %

— Lamelas completamente abertas dispostas na vertical a = 90°

Figura 38: Angulo de lamelas em lamelas dispostas na vertical a = 90°

As lamelas completamente fechadas sao ligadas com um valor = 100 % e igualmente
devolvidas como valor de estado. O angulo que a lamela forma com o sentido do movimento é
de aprox. 0°.

] Angulos das lamelas em %

— Lamelas completamente fechadas dispostas na vertical a = 0°

p/‘//‘/

Figura 39: Angulo de lamelas em lamelas dispostas na vertical a = 0°

Caso a protegao contra encadeamento seja aberta, as lamelas rodam para uma posigédo um
pouco inferior a 180°.
P A

Angulos das lamelas em %

— Lamelas dispostas na vertical em caso de movimento para
abertura a = 180°

e

Figura 40: Angulo das lamelas em caso de movimento para abertura a = 180°
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4.3.2 Funcgoes subir/descer estores 1

Com a funcao Subir/descer estores, a saida dos estores/persiana € ligada em caso de
detecao de movimento e deslocada até a posicao final superior. O tempo de funcionamento até
a posigao final superior depende dos ajustes no detetor de movimento:

— No aparelho esta definida a fungao Gerador de impulsos.
— No aparelho esta definido um tempo de funcionamento.

Funcao Gerador de impulsos:

Na funcao Gerador de impulsos, os estores/a persiana sobem para a posicao final superior
em caso de detecao de movimento até que o tempo de funcionamento definido decorra por
completo (saida de ligagao). Depois de alcancgar a posicao final superior e de decorrida a
duragao de comutacgao, os estores/a persiana descem para a posicao final inferior até que o
tempo de funcionamento na saida de ligagao decorra por completo.

Funcao Tempo de funcionamento:

Na funcdo Tempo de funcionamento, os estores/a persiana sobem em caso de detecao de
movimento, até que o tempo definido no detetor de movimento decorra por completo. Decorrido
este tempo e a duracido de comutacao, os estores/a persiana descem para a posic¢ao inferior
até que o tempo de funcionamento definido na saida de ligagcao decorra por completo.

Entradas Saidas

Figura 41: Ligag&o Fungdo Subir/Descer persianas
Outras informagdes, como por ex. 0 modo de funcionamento, o tempo de funcionamento
até a posicao final superior/inferior podem ser consultadas na descricao da aplicagao/no
manual de instru¢des da respetiva saida de estores/persiana.

4.3.3 Funcgoes descer/subir estores "

Com a funcao Descer/subir estores, a saida dos estores/persiana € ligada em caso de
detecdo de movimento e deslocada até a posigao final inferior. O tempo de funcionamento até a
posicao final inferior depende dos ajustes no detetor de movimento:

— No aparelho esta definida a fungdo Gerador de impulsos.
— No aparelho esta definido um tempo de funcionamento.

Funcao Gerador de impulsos:

Na funcao Gerador de impulsos, os estores/a persiana descem para a posigao final inferior
em caso de detecao de movimento até que o tempo de funcionamento definido decorra por
completo (saida de ligacao). Depois de alcangar a posic¢ao final inferior e de decorrida a
duragao de comutacgao, os estores/a persiana sobem para a posicao final superior até que o
tempo de funcionamento na saida de ligagdo decorra por completo.

Fungao Tempo de funcionamento:

Na funcao Tempo de funcionamento, os estores/a persiana descem em caso de detecao de
movimento, até que o tempo definido no detetor de movimento decorra por completo. Decorrido
este tempo e a duracdo de comutacao, os estores/a persiana sobem para a posi¢cao superior
até que o tempo de funcionamento definido na saida de ligagao decorra por completo.

Entradas Saidas

Figura 42: Ligagédo Fungdo Subir/Descer persianas
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Outras informagdes, como por ex. 0 modo de operacgao, tempo de funcionamento para
a posicao final superior/inferior devem ser consultadas na descri¢cao de aplicagcéo para a
respetiva saida de estores/persianas.

4.3.4 Funcdo Ligar subir 1

A fungéao Ligar subir faz com que, em caso de detecao de movimento, os estores/a persiana
subam até a posicéao final superior até que o tempo de funcionamento definido na saida dos
estores/persiana decorra por completo.

Entradas Saidas

Figura 43: Ligagédo Fungéo Subir/Descer persianas

4.3.5 Fungio Ligar descer

A funcéao Ligar descer faz com que, em caso de detegdo de movimento, os estores/a persiana
descam até a posicao final inferior até que o tempo de funcionamento definido na saida dos
estores/persiana decorra por completo.

Entradas Saidas

Figura 44: Ligagcédo Fungdo Subir/Descer persianas

4.3.6 Fungao Sistema automatico Posigdo estores =°

Afuncao Sistema automatico Posig¢ao estores desloca os estores para a posi¢ao definida em
caso de detecdo de movimento. O valor Posigéo 1 pode situar-se entre os 0 - 100 % (Figura 46).

— 0 %: posigao final superior alcangada, estores/persiana aberto/a
— 100 %: posigao final inferior alcangada, estores/persiana fechado/a

Entradas Saidas

Figura 45: Ligacdo Funcdo Posigcao estores

Parametros A

Valor de variacdo 1 = 100

Figura 46: Introducdo Posicéo estores entre 0 - 100 %
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4.3.7 Fungao Sistema automatico Posi¢ao lamela 2

Em caso de detecdo de movimento, a posig:éo da lamela ¢é virada para a posicao definida
anteriormente (Figura 48). O valor definido Angulo das lamelas 1 pode situar-se entre os

0-100 %.
— 0 %: lamela completamente aberta, angulo das lamelas a = 90°
— 100 %: lamela completamente fechada, angulo das lamelas a = 0°

Entradas Saidas

Figura 47: Ligacéo Funcéo Angulo das lamelas

Parametros

Posicéo lamelas 1 (0-100%) = 100

Figura 48: Angulo das lamelas

4.3.8 Fungoes Sistema automatico Posicao estores e lamela g7

Em caso de detecdo de movimento, a posi¢ao dos estores e ga lamela ¢ virada para

a posicao definida anteriormente (Figura 50). O valor definido Angulo das lamelas 1 e
Posicao 1 pode situar-se entre os 0 - 100 %.

Neste caso, a posi¢ao dos estores é, em primeiro lugar, deslocada para a respetiva posicao e,
posteriormente, é efetuado o ajuste da lamela/do &ngulo das lamelas.

— 0 %: lamela completamente aberta, angulo das lamelas a = 90°

— 100 %: lamela completamente fechada, &ngulo das lamelas a = 0°

Entradas Saidas

Figura 49: Ligagao Funcio Posigao estores e lamela

Parametros

Posicéo 1 (0-100%) 100

Posicao lamelas 1 (0-100%) 100

Figura 50: Introdugdo Posicdo/Angulo das lamelas (0-100%)
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4.3.9 Funcéo Sistema automatico Posicdo estores =°

Afuncao Sistema automatico Posi¢ao estores desloca os estores para a posigao 1 definida em caso
de detecao de movimento (Figura 52). A temporizagdo no detetor de movimento € iniciada. Decorrida a
temporizacgao definida, tem lugar a aproximagao a posig¢ao 2 (Figura 52) e os estores param (Figura 53).

Entradas Saidas

Figura 51: Ligagédo Fungdo Posicao estores e lamela

Parametros A

Posicdo 1 (0-100%) 100

Posigo 2 (0-100%) 0

Figura 52: Introducéo da posigao 1 e posigcao 2

idadeestores/ | =~~~ ~ AT N T T T T T T T T 7o Posicéo 1
Saida de estores/ ¢
persianas
- -Posicao 2
| |
|
H—»l | '
Tempo de | |
funcionamento < ;! |
até g posicéo 1 | Periodo de
| acompanhamento [ |
. : « > )
Funcao Sistema ;?émgg :j ;;gtgonamento
automatico
Posigéo estores

Figura 563: Diagrama de sinal e tempo Sistema automatico Posicdo estores

4.3.10 Fungio Ligar sistema automatico Angulo das lamelas 20

A funcdo Ligar sistema automatico Angulo das lamelas origina, em caso de detecdo de
movimento, uma alteracdo do angulo das lamelas para a posicdo Angulo das lamelas 1
(Figura 55). A temporizacao no detetor de movimento é iniciada. Decorrida a temporizagéo
definida, é ajustado o angulo das lamelas 2 (Figura 55).

Entradas Saidas

Figura 54: Ligagédo Funcado Posigao estores e lamela
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Parametros A

Posicéo lamelas 1 (0-100%)

Posicéo lamelas 2 (0-100%)

Figura 55: Introducdo do dngulo das lamelas 1 e angulo das lamelas 2

4.3.11 Fungdes Ligar sistema automatico Estores Posigdo das lamelas £/

Em caso de detecao de movimento, esta fungcao desloca os estores/a persiana para a posigao
1/ angulo das lamelas 1. Decorrida a temporizagao, os estores/a persiana sao deslocados
para a posicao 2 / angulo das lamelas 2. Os valores para a posi¢ao X e o angulo das
lamelas X situam-se entre os 0 - 100% (Figura 57).

Entradas Saidas

Figura 56: Ligacdo Funcao Ligar sistema automatico Estores Posi¢cao das lamelas

Parametros A

Posicao lamelas 1 (0-100%)

Posigao 1 (0-100%)

Posicao 2 (0-100%)

Posicao lamelas 2 (0-100%)

Figura 57: Introducao da posi¢ado 1 e 2 e do dngulo das lamelas 1 e 2

Outras informagdes, como por ex. 0 modo de operagao, tempo de funcionamento para a
posicao final superior/inferior devem ser consultadas nos ajustes das saidas de estores/
persianas.

4.3.12 Fungio Cena 22

A descricdo exata da funcdo Cena encontra-se no capitulo ,4.1.5 Funcdo Cena 22«

4.3.13 Funcdo Ligar cena =1

A descricdo exata da funcdo Ligar cena encontra-se no capitulo ,4.1.6 Ligar cena 21",
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4.3.14 Vista geral de todos as combinagoes de ligagao possiveis

Na vista seguinte sao apresentadas todas as possibilidades de combinacao da ligacao para a
funcao Estores.

Ligacao
LN , —
Entrada 2 Saida <c

80262180 -1 -1 —

H (@D) = | Saida estores/persianas
- Casa —
80262180 - 1 -1 —_—

W QoD == | Saida estores/persianas

p

-~ Casa —
80262180 - 1 -1 —

(@) — | Saida estores/persianas
— Casa —
80262180 - 1 -1 —

¥ (@D == | Saida estores/persianas
~ Casa —
= 80262180 -1 -1 —

=0 QDQCD | == | Saida estores/persianas
- Casa —
80262180 - 1 -1 —

g__@ (€ DE'D) = | Saida estores/persianas
-—- | Casa -_—
— 80262180 - 1 -1 —

?g O == | Saida estores/persianas
- Casa -—
= 80262180 -1 -1 —

=@ (€ 3Q'D) == | Saida estores/persianas
Casa —
80262180 -1 -1 —

2@ QoD == | Saida estores/persianas
= Casa —
— 80262180 - 1 -1 —

Ef [€@DE'D) == | Saida estores/persianas
80262180 - 1 -1 —_

& [€DE'D) = | Saida estores/persianas
Casa —
80262180 -1 -1 —

!"-4'_1 QoD == | Saida estores/persianas
Casa —

Figura 58: Possibilidades de combinagéo Estores Entrada - Saida
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4.4 Fungodes Aquecimento / Refrigeragao &

A fungdo aquecimento/refrigeragao permite o controlo de um termdstato KNX externo em
caso de detecdo de movimento.

¥ Aquecimento/refrigeragao

Sistema automatico Modo conforto
Sistema automatico Modo eco
Sistema automatico Modo standby
Sistema automatico Modo de protecao
Ligar sistema automatico Modo

Cena

Ligar cena

Figura 59: Vista geral das fun¢gdes Aquecimento/Refrigeragao

Com as fungdes Modo conforto, eco, standby e protecao é possivel, em caso de detecao de
movimento, ligar ou alterar os respetivos modos de operagéo nos termdstatos correspondentes
e envia-los ao bus.

Exemplo:
- Conforto %
O modo de operacao Conforto ajusta a temperatura ambiente para um valor térmico
predefinido no termdstato, por ex. temperatura confortavel de 21°C, em caso de presenca.
— Standby B
O modo de funcionamento Standby reduz a temperatura ambiente para um valor
predefinido no regulador, por ex. 19°C, ao sair do espaco (auséncia breve).
- Eco
O modo de operacao Eco regula a temperatura ambiente durante as férias (em caso de
auséncias prolongadas) para um valor definido no termdstato de, por ex. 17°C para baixo.
—  Protecao contra gelo ¥
O modo de operacao Protecgao reduz a temperatura do circuito de aquecimento para uma

temperatura minima de por ex. 7°C definida no termdstato para protecao contra danos
provocados pelo gelo durante a noite ou em caso de auséncias prolongadas.

ﬂ Nos aquecimentos de pisos, a comutacao de Conforto para Standby é perceptivel apés um
determinado periodo de tempo devido a inércia do sistema de aquecimento do piso.

4.41 Fungio Sistema automatico Modo conforto 3+

Em caso de detecao de movimento, o aparelho muda o modo de operacgao definido no
regulador de temperatura ambiente para o modo conforto. Os parametros definidos no
regulador de temperatura ambiente para o modo conforto séo ativados, por exemplo,
temperatura confortavel a 21°C.

Entradas Saidas

Figura 60: Ligac&do Fungdo Modo conforto
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4.4.2 Funcao Sistema automatico Modo standby i®

Em caso de dete¢ao de movimento, o aparelho muda o modo de operacao definido no
regulador de temperatura ambiente para o modo standby. Os parametros definidos no
regulador de temperatura ambiente para o modo standby séo ativados, por exemplo, 19°C.

Entradas Saidas

Figura 61: Ligacdo Funcdo Modo standby

4.4.3 Fungao Sistema automatico Modo eco ©@

Em caso de detecao de movimento, o aparelho muda o modo de operagao definido no
regulador de temperatura ambiente para o modo eco. Os parametros definidos no regulador de
temperatura ambiente para o modo eco sao ativados, por exemplo, 17°C.

Entradas Saidas

Figura 62: Ligagdo Fungdo Modo eco

4.4.4 Funcgio Sistema automatico Modo de protegdo &

Em caso de detecao de movimento, o aparelho muda o modo de operagao definido no
regulador de temperatura ambiente para o modo de protegédo. Os parametros definidos no
regulador de temperatura ambiente para o modo de protegéo sao ativados, por exemplo, 7°C.

Entradas Saidas

Figura 63: Ligacdo Funcdo Modo protecao
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4.4.5 Fungio Ligar sistema automatico Modo €

Com a fungao Ligar sistema automatico Modo, ¢ ligado, em primeiro lugar, 0 modo de
operacao para o valor modo de aquecimento - refrigeragao 1 em caso de detegao de
movimento e, decorrida a temporizagao definida no PIR, ocorre a mudanga para o segundo
modo de operagéo para o valor modo de aquecimento - refrigeragao 2.

Entradas

Saidas

Figura 64: Ligagéo Fungéo Desvio do valor nominal

Parametros

HVAC modo 1 Conforto

HVAC modo 2

Reduzido

Figura 65: Ajustes Desvio do valor nominal

Parametros Descrigcao Valor
Com este parametro ¢ definido é“tofmé“‘io
Modo de aquecimento - 0 modo de operagéo para o St?;\l:]gtr)t?

refrigeracéo 1

valor modo de aquecimento -
refrigeragéo 1.

Redugéao noturna
Protecéo contra gelo

Modo de aquecimento -
refrigeragao 2

Com este parametro é definido
0 modo de operagao para o
valor modo de aquecimento -
refrigeragao 2.

Automatico *
Conforto

Standby

Reducéo noturna
Protec&o contra gelo

Figura 66: Parédmetros Ligar sistema automatico Modo

4.4.6 Funcao Cena 2
A descri¢do exata da fungdo Cena encontra-se no capitulo ,4.1.5 Fungdo Cena 22

4.4.7 Fungio Ligar cena @
A descrigao exata da fungéo Ligar cena encontra-se no capitulo ,4.1.6 Ligar cena 2.
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4.4.8 Vista geral de todos as combinagoes de ligagao possiveis

Na vista seguinte sao apresentadas todas as possibilidades de combinacao da ligacao para a
funcdo Aquecimento/Refrigeragao.

Ligacao

Entrada =

=
Entrada 2
O Sistema automatico Modo
AV | conforto
(@ Sistema automatico Modo
eco
. Sistema automatico Modo
A@ standby
@p Sistema automatico Modo
® de protecao
§§<< Ligar sistema automatico
K® Modo
z Cena
5-4'_1 Ligar cena

)
T

80660100 - 1 -1
Casa

Figura 67: Ligacdo Entrada/Entrada Aquecimento / Refrigeragao

N.° encomenda 8026 21 XX
N.° encomenda 8026 22 XX

Pagina 40/47

6LE002297A



Descrigao da aplicagdo EASY B.

Modulo do detetor de movimento KNX
Berker

5. Aplicagcdo Master - Slave %)

Para a aplicagao Master - Slave é necessario instalar no sistema um aparelho Master e pelo
menos um aparelho Slave. O numero de aparelhos Slave ligados a um aparelho Master é
ilimitado. Apenas o aparelho Master envia telegramas relacionados com a ligagao, o valor do
dimmer, a persiana, as cenas de luz e o aquecimento/refrigeracéo, e controla a carga.

A comunicagao dos aparelhos entre si ocorre através da funcéo 1) . Se a estagao principal

detetar diretamente um movimento, esta envia o telegrama parametrizado no inicio da detegao
e um telegrama de movimento para o bus, para informar o aparelho Slave sobre 0 movimento.
O nivel de crepusculo definido localmente &, aqui, tido em consideracao pelo aparelho Master.

Caso o aparelho Slave detete um movimento, este envia ciclicamente ao aparelho Master um
valor = 1 pelo periodo de duragdo do movimento, tendo em consideragao o nivel de crepusculo
definido localmente no aparelho Slave. Por sua vez, o aparelho Master verifica ciclicamente se
entraram mensagens de movimento.

Faz-se aqui a distingdo entre duas situacoes:

— Aavaliacao do nivel de crepusculo ocorre no aparelho Master e Slave

Caso o aparelho Master receba um telegrama de movimento do Slave, o Master inicia a
avaliagdo do movimento e transmite o telegrama no inicio da detecdo, independentemente
do valor de crepusculo definido no aparelho Master.

— Aavaliagao do nivel de crepusculo ocorre apenas no aparelho Master

Caso o aparelho Master receba um telegrama de movimento do Slave, o Master verifica
primeiro o nivel de crepusculo definido do seu lado. Sé quando a luminosidade ambiente
fica abaixo do valor definido no aparelho Master é que o Master comeca a avaliagédo do
movimento e envia o telegrama no inicio da detecao.

Se o proprio Master nao detetar mais nenhum movimento nem receber do Slave qualquer

telegrama de movimento, o Master termina a avaliagdo do movimento e emite o telegrama no
fim de uma detecao.

Entradas Saidas

Figura 68: Ligacao Master - Saida do atuador

Saidas Entradas

Figura 69: Ligacao Funcao Master - Slave
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Figura 70: Diagrama de sinal e tempo Aplicacdo Master - Slave

T : tempo de atraso entre a detegdo de um movimento no aparelho Slave e o processamento do sinal no aparelho
Master e o reencaminhamento a saida do atuador.

O diagrama de sinal e tempo ilustrado € um exemplo de uma aplicagdo Master - Slave. O
valor de luminosidade definido nao foi alcangado.
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6. Sensor de temperatura interno &

O aparelho esta equipado diretamente com um sensor para a medi¢cao da temperatura.

A temperatura medida nao é processada diretamente no detetor de movimento, mas sim
enviada a um termédstato KNX e, ai, processada pelos respetivos pardmetros definidos e
reenviada.

ﬂ A temperatura medida pode ser, entre outros, enviada diretamente a um termdstato KNX
como segundo ponto de medigéo (resultado de medicao) e servir de ajuste da temperatura
REAL global (sincronizagao em caso de espagos maiores).

ﬂ Registo da temperatura ambiente como resultado de medi¢do para uma visualizagdo do
edificio.

Entradas Entradas

Figura 71: Ligacao Funcao Entrada/Entrada Sensor de temperatura interno
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7. Anexo
7.1 Caracteristicas técnicas
Meio KNX TP 1
Modo de configuracao easy link
Tens&o nominal KNX 21 ...32V=SELV
Consumo de corrente KNX max. 10 mA

Modo de Ligacdo KNX
Nivel de luminosidade
Temporizagao

Angulo de detecgdo
Area de detegado (1,1 m)
Area de detecdo (2,2 m)
Grau de proteccao
Temperatura ambiente

Temperatura de armazenamento/transporte

7.2 Acessorios

Tampa para moédulo do detetor de movimento

7.3 Garantia

Borne de ligagao do bus
aprox. 5 ... 1000 lux (=)
aprox. 10 s ... 30 min.
aprox. 90 ... 180°

aprox. 12 x 16 m

aprox. 8 x 12 m

IP20
-5...+45°C
-20 ... +70°C
8090 04 xx

Reservamo-nos o direito de efectuar alteragbes técnicas e formais no produto, no sentido de o

melhorar tecnicamente.

Os nossos produtos sao fornecidos sob garantia, no &mbito dos regulamentos legais.

Em caso de garantia, por favor dirija-se ao local de venda.
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