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8534 51 ..

Radiodetector de movimiento KNX
confort 1,1 m quicklink

8534 61 ..

Radiodetector de movimiento KNX
confort 2,2 m quicklink

Indicaciones de seguridad

La instalacion y el montaje de dispositivos
eléctricos deben ser efectuados exclusivamen-
te por personal electricista de acuerdo con las
normas de instalacion, directivas, instruccio-
nes, disposiciones y normas de prevencion de
accidentes pertinentes del pais.

Si no se tienen en cuenta las instrucciones, po-
dria daiarse el equipo, producirse un incendio
o surgir otros peligros.

La radiotransmision no es apta para aplicacio-
nes de seguridad o alarma.

Debido a su comportamiento de deteccion, el
dispositivo no es apto para el uso en el ambito
de la tecnologia antirrobo o de la tecnologia de
alarmas.

Estas instrucciones constituyen un componen-
te del producto y deben permanecer en pose-
sion del usuario final.

Estructura del dispositivo

Figura 1: Estructura del dispositivo

Mecanismo
(ver Accesorios, no incluido en el volumen de
suministro)
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Tornillo para proteccién contra desmontaje
(no disponible en Berker R.1/R.3/R.8)

Interfaz enchufable de mecanismo/adaptador

)

Funcion
Informacion del sistema

Este dispositivo es un producto del sistema quic-
klink en el que los componentes de la instalacion se
comunican mediante sefiales de radiofrecuencia.

quicklink es un modo de configuracion en el que la
conexion ligada a la funcién entre transmisores y
receptores se ajusta sencillamente en los dispositi-
vos mediante teclas y pantallas.

Todos los dispositivos configurables a través de
quicklink pueden ponerse en funcionamiento con-
juntamente en un mismo sistema.

» Véase Instrucciones de configuracion.

Este dispositivo cumple con la Directiva UE
2014/53/UE. La declaracion de conformidad e
informacion adicional del sistema esta disponible
en hager.com.

El dispositivo se puede utilizar en todos los paises de
la UE y de la AELC (excepto Suiza y Liechtenstein).

Uso previsto

- Conexion automatica de iluminacién en funcién
del movimiento térmico y de la luminosidad am-
biente

- Adaptador para mecanismo de conmutacion,
elemento atenuador o pieza para red para
adaptadores para la transmisién por radio

- Dispositivo disefiado para aplicaciones peque-
fas en las que se disponen 20 dispositivos mas
como maximo

- Adecuado solamente para su utilizacién en inte-
riores sin salpicaduras ni gotas de agua

Caracteristicas del producto

- Funciones quicklink para ampliar zona de de-
teccion, escenas y circuitos de control
» Véase Instrucciones de configuracion

- Control remoto mediante transmisor quicklink

- Tecla integrada para elegir modos de funciona-
miento y funciones especiales

- Tecla integrada bloqueable

- Posibilidad de elegir entre los modos de funcio-
namiento automatico, conexién permanente,
desconexién permanente

- Indicacién del modo operativo mediante LED

- Potenciémetro para el ajuste de la luminosidad
de reaccion y de la sensibilidad de deteccion

- Angulo de deteccion regulable para ajustar la
zona de deteccion

- Ajuste adicional de la luminosidad de reaccion
mediante funcion Teach-In

- Funcién Fiesta
- Simulacion de presencia

- Manejo de estaciones supletorias opcional me-
diante pulsador de instalacién

Modo automatico

El detector de movimiento capta movimientos
térmicos desencadenados por personas, animales
u objetos.

Sobre mecanismo de conmutacion y elemento
atenuador con ajuste de fabrica:

- La luz se conecta con un tiempo de retardo a la
desconexion fijo de 3 minutos cuando se detec-
tan movimientos en la zona de deteccion y el
umbral de luminosidad ajustado no se ha alcan-
zado. Cualquier movimiento que se produzca
después en la zona de deteccion reinicia el
tiempo de retardo a la desconexion.

- La luz se desconecta pasados 3 minutos si no
se detectan mas movimientos.

Configurado en el elemento atenuador (véase
Instrucciones de configuracion):

- Laluz se conecta con un tiempo de retardo a la
desconexién cuando se detectan movimientos
en la zona de deteccién y el umbral de lumino-
sidad ajustado no se ha alcanzado. Cualquier
movimiento que se produzca después en la
zona de deteccidn reinicia el tiempo de retardo
a la desconexion.

- Pasado el tiempo de retardo a la desconexién,
la iluminacién se reduce al 50 % de la luminosi-
dad de conexién y se mantiene con esta lumi-
nosidad durante 30 s (advertencia previa de
desconexion). Cada movimiento que se detecte
durante la advertencia previa de desconexion
reinicia el tiempo de retardo a la desconexion y
restablece la luminosidad de conexion.

- La luz se desconecta cuando no se detectan
mas movimientos en la zona de deteccién y el
tiempo de retardo a la desconexioén ajustado,
asi como la advertencia previa de desconexion,
han expirado.

Comportamiento en caso de fallo de la red/res-
tauracion del suministro eléctrico

- Fallo de la red inferior a 0,2 s:
No afecta al funcionamiento.

- Fallo de la red superior a 0,2 s:
Durante el fallo de la red no hay funcionamien-
to. La configuracion actual se guarda en la me-
moria no volatil.

- Restauracién del suministro eléctrico:
El adaptador realiza un reinicio durante 5 s
aprox. y, mientras tanto, la iluminacion se co-
necta. Acto seguido, empieza la deteccion de
movimiento. Si durante los primeros 5 s no se
detectan movimientos, la iluminacion se desco-
necta. La configuracién guardada se carga des-
de la memoria. EI manejo local mediante tecla
o estacion supletoria se puede utilizar mientras
tanto.
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Manejo Activacion/interrupcion de la funcién Fiesta Activacion/desactivacion de la simulaciéon de

. La funcién Fiesta conecta la iluminacién durante presencia
Conceptos de manejo - - . .
2 horas. Durante este tiempo, no se ejecutan Durante el funcionamiento, el detector de mo-
\ comandos de estaciones supletorias ni comandos  vimiento cuenta las detecciones de movimiento
por radio. realizadas en cada hora completa y guarda el re-
% B Mantener pulsada la tecla durante mas de 5 se- sultado. Si la simulacion de presencia esta activa,

gundos hasta que el LED de estado parpadee al comienzo de la hora se conecta la luz durante

31‘3'(8) en rojo (figura 3). el tiempo de retardo a la desconexion con la mayo-
S ria de las detecciones guardadas, aunque no se
M~ La |Ium|nac!on se conecta durante 2 horas. Du- detecte ningun movimiento.
ﬂ rante este tiempo, el LED de estado parpadea ) » . y
@ 0 en rojo. Pasadas las 2 horas, el detector de Durante la _S|muIaC|on de presencia, Ig deteccion
movimiento pasa al modo de funcionamiento de presencia, los comandos de estaciones suple-
Auto. torias y los comandos por radio se ejecutan con
normalidad.
— ® Pulsar la tecla brevemente. )
_ / La funcion Fiesta se interrumpe y el detector de ® Mantener pulsada la tecla durante mas de
imiento vuelve al modo de funcionamiento 20 segundos hasta que .el LED de estado par-
Figura 2: Elementos de mando e indicacion XSZ;Tlen padee lentamente en rojo (figura 3).
La simulacién de presencia esta activa. Duran-
(7) Tecla te este tiempo, el LED de estado se enciende
(8) LED de estado en naranja. El detector de movimiento conecta
) ) la iluminacion para el tiempo guardado.
El manejo se realiza pulsando la tecla (7) del
detector de movimiento: B Pulsar la tecla brevemente.

- Pulsando la tecla brevemente, se conmutan los La simulacion de_; presencia se desactiva y el
distintos modos de funcionamiento. El modo de dete_ctor d‘f’ movimiento vuelve al modo de
funcionamiento se muestra a través del LED de funcionamiento Auto.
estado situado detras de la tapa embellecedora
del detector de movimiento. — — - — -

. . . Funcién Funcion Fiesta | Teach-In Bloqueo de Simulacion de | Modo de ajuste

- Sila tecla se mantiene pulsada, se activan fun- teclas presencia de la carga”
ciones especiales. La indicacion LED facilita la L
seleccion de las funciones especiales (figura 3). ::Echaclon AERERE fENEEEE = =

Seleccion del modo de funcionamiento Tiempode |>5s >10s >15s >20s >25s
. espera de

B Pulsar brevemente la tecla varias veces hasta la tecla de
seleccionar el modo de funcionamiento desea- mando
do.

EI LED de estado indica el modo de funciona- " Solo en mecanismo de conmutacién y elemento atenuador universales

miento seleccionado (véase tabla 1). Figura 3: Seleccion de las funciones especiales e indicacién LED
[i] Al conmutar el modo de funcionamiento, la —— - - S

funcion Fiesta o la simulacion de presencia Indicacion Modo de funcionamien- | Descripcion

finalizan si estaban activas previamente. LED to

-- Auto Conexién/desconexion de la carga en funciéon del movimien-

Bloqueo/desbloqueo de la selecciéon del modo to y de la luminosidad
de funcionamiento mediante tecla verde Conexién permanente La carga esta conectada/desconectada permanentemente.

B Mantener pulsada la tecla durante mas de 15 rojo Desconexion permanente | Las sefiales de estaciones supletorias y los comandos por
segundos hasta que el LED de estado parpa- radio no se valoran
dee en verde (figura 3). Tabla 1: Indicacion de los modos de funcionamiento
La seleccién del modo de funcionamiento me-
diante tecla esta bloqueada. Estado de ilumina- |Manejo de la | Comportamiento del mecanismo

O en caso de tecla bloqueada: cion tecla

B Mantener pulsada la tecla durante mas de Detector de movimiento en mecanismo de conmutacion
15 segundos hasta que el LED de estado par- DESCONECTADO | Pulsar breve- | Conexién de la carga durante el tiempo de retardo a la desco-
padee en verde (figura 3). mente nexion ajustado
Ya es posible seleccionar de nuevo el modo de CONECTADO Pulsar breve- | Prolongacién del tiempo de conexion con el tiempo de retardo a
funcionamiento mediante la tecla mente la desconexion ajustado

Detector de movimiento en pulsador regulador confort de 1 elemento

Conexion de iluminacion mediante estacion su-

pletoria del pulsador o modificacién de la lumi- DESCONECTADO Pulsar breve- | Conexion de la carga con la luminosidad de conexion durante el

nosidad de conexién mente tiempo de.retardo ‘a la desconexié.n ajustado :
La iluminacia d ¢ ional t CONECTADO Pulsar breve- | Prolongacién del tiempo de conexion con el tiempo de retardo a
al urpmamon S€ pue 'e conectar opmor]a_men N mente la desconexion ajustado en caso de misma luminosidad
a través de una estacion supletoria mecanica de — — — -
pulsador (tabla 2). DESCONECTADO Pulsar de Conexpp de la carga con Ium!nOSIdad dg conexion y posterior
_ . y . forma prolon- | regulacion de la luz en el sentido contrario al ultimo proceso de
H En caso de manejo de estacion supletoria, la gada regulacion de luz. A continuacion, la carga permanece conecta-
iluminacién se conecta independientemente del da durante el tiempo de retardo a la desconexion
umbral de luminosidad ajustado. CONECTADO Pulsar de Modificacién de la luminosidad actual. La regulacién de luz se
[i] En caso de utilizar elementos de regulacion de forma prolon- | realiza en el sentido contrario al Gltimo proceso de regulacién
luz, se guarda el dltimo valor de luminosidad gada de luz hasta alcanzar la maxima o la minima luminosidad. A
ajustado como luminosidad de conexion. continuacion, la carga permanece conectada con la lumino-
sidad ajustada durante el tiempo de retardo a la desconexion
ajustado.

Tabla 2: Manejo a través de estacion supletoria para pulsador
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Ajustes

Ajuste de luminosidad de reaccion con Teach-In

La luminosidad de reaccion es el valor de luminosi-
dad guardado en el detector de movimiento que,
en caso de no alcanzarse, hace que el detector

de movimiento active la carga conectada si no se
detectan movimientos. La funcion Teach-In permite
guardar la luminosidad ambiente actual como
luminosidad de reaccion.

La carga esta desconectada.

B Mantener pulsada la tecla durante mas de
10 segundos hasta que el LED de estado par-
padee en naranja (figura 3).

El detector de movimiento capta la luminosidad
ambiente actual y la guarda como luminosidad
de reaccion.

[i] EI ajuste de la luminosidad de reaccion me-
diante Teach-In y potenciometro de luminosidad
tienen la misma prioridad. La funcién Teach-In
sobrescribe la luminosidad de reaccion ajus-
tada en el potenciémetro de luminosidad. Si el
ajuste se realiza de nuevo en el potenciémetro,
el valor Teach-In se sobrescribe.

Ajuste de la carga

Si las propiedades de conmutacion al utilizar

el detector de movimiento en mecanismos de
conmutacion universales y pulsadores reguladores
universales no son satisfactorias tras la puesta en
marcha, hay que realizar un ajuste de la carga.

[i] Cada vez que se modifique la carga, debe
volver a realizarse un ajuste de la carga.

B Desconectar la carga.

B Mantener pulsada la tecla durante mas de
25 segundos hasta que el LED de estado par-
padee lentamente en naranja.

W Soltar la tecla.

La carga conectada parpadea una vez. El dis-
positivo se encuentra en modo de seleccion.

[i] Si no se acciona ninguna tecla durante los
10 segundos siguientes, el dispositivo pasa al
modo de funcionamiento normal.

B Pulsar la tecla brevemente varias veces para
activar el modo de ajuste deseado.
» Véase tabla 3a / 3b

[i] Informacién para el electricista:

Véase la identificacion de version del mecanis-
mo empotrado en la etiqueta de embalaje o en

la etiqueta adhesiva en la parte trasera de la
carcasa.

Ajustar la carga en un elemento de conmutacién o atenuador universal a partir de la version R1.2

Pulsar |Modo de ajuste |Duraciéon y confirmacién del Instrucciones de apli-

la tecla ajuste de la carga cacion

breve- [i] La carga que debe confirmarse parpadea con

mente un 50 % de luminosidad.

1x Ajuste de fabrica | Duracién de ajuste: aprox. 30 s Ajuste de fabrica con
de la carga [i] Durante el proceso de ajuste automatico | deteccion de carga auto-

se pueden producir fases de conmuta- | matica.
cién/atenuacion de la carga. Si las propiedades de
Finalmente la carga que debe confirmarse | conmutacién no son satis-
se ilumina 1 vez y se apaga. El dispositivo | factorias, vuelva a iniciar el
pasa al modo de funcionamiento normal. modo de seleccion y elija
la opcién adecuada.

2 X Modo LED 1 Tras aprox. 5 s la carga que debe ser con- | Recomendado para car-
(corte de fase firmada se ilumina 2 veces y se apaga. EI | gas LED de 230 V redu-
ascendente) dispositivo pasa al modo de funcionamiento | cidas hasta max. 60 W,

normal. si las propiedades de
conmutacion no son satis-
factorias tras el ajuste de
la carga automatico.

3x Modo LED 2 Duracién de ajuste <50 s Recomendado para car-
(corte de fase [i] Durante el proceso de ajuste automatico | 9as LED de 230 V eleva-
descendente) se pueden producir fases de conmuta- | das a partir de 50 W que

cién/atenuacion de la carga. pueden ponerse en fun-
Finalmente la carga que debe ser confir- cionamiento en el corte de
mada se ilumina 3 veces y se apaga. El fase descendente. Tener
dispositivo pasa al modo de funcionamiento | N cuenta las indicaciones
normal. del fabricante.

4 x Ajuste de preci- Durante 2,5 s se suceden 5 niveles de lumi- | Para optimizar las pro-
sion de la lumino- | nosidad minima predefinidos (3 ciclos). piedades de conexion o
sidad minima B Cuando la carga conectada muestra en caso de oscilaciéon de

una luminosidad minima satisfactoria, | la carga en el rango de
confirmar pulsando brevemente la tecla. | medicion de la lumino-
Tras aprox. 5 s la carga que debe ser con- | Sidad inferior, se puede
firmada se ilumina 4 veces y permanece adaptar manualmente el
conectada (50 % de luminosidad). El dis- | @uste para la luminosidad
positivo pasa al modo de funcionamiento | Minima.
normal.

Tabla 3a

Ajustar la carga en un elemento de conmutacién o atenuador universal a partir de la version R1.1

Pulsar |Modo de ajuste Confirmacion del ajuste de |Instrucciones de aplicacion
la tecla la carga
breve-
mente
1x Ajuste de La carga parpadea 1 veces No apto para cargas 6hmicas (p. €j.
precision de la carga | pasados 30 s aprox. y pasa lamparas incandescentes o lampa-
al modo de funcionamiento ras halégenas de alto voltaje), utili-
normal zar el ajuste de fabrica de la carga.
Si el ajuste de precision de carga en
lamparas de bajo consumo o lampa-
ras LED de 230 V no produce ningu-
na mejora, es necesario seleccionar
el ajuste de precision de lamparas
de bajo consumo o el ajuste univer-
sal de lamparas LED de 230 V.
2x Ajuste de fabrica La carga parpadea 2 veces
de la carga pasados 6 s aprox. y pasa
al modo de funcionamiento
normal
3x Ajuste de precision | La carga parpadea 3 veces Las lamparas de bajo consumo se
de lamparas de bajo | pasados 30 s aprox. y pasa conectan con un 50 % de luminosi-
consumo en corte de | al modo de funcionamiento dad como minimo para garantizar el
fase ascendente normal proceso de encendido.
4 x Ajuste universal de | La carga parpadea 4 veces El principio de atenuacion y la lu-
lamparas LED de pasados 5 s aprox. y pasa minosidad de conexién 6ptima se
230 V en corte de al modo de funcionamiento ajustan automaticamente para las
fase descendentey | normal lamparas LED de 230 V regulables
ascendente conectadas.
Para cualquier modo |La carga parpadea 5 veces El modo de ajuste seleccionado no
de ajuste es compatible con el mecanismo.

Tabla 3b
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Informacioén para el electricista Montaje del dispositivo (fig. 1)
A [i] La informacion sobre la conexidn eléctrica se

Montaje y conexion eléctrica : .
debe consultar en las instrucciones de uso del

Eleccién del lugar de montaje ‘ mecanismo.

Es necesario mantener una distancia minima de v B Colocar el adaptador (3) junto con el marco (2)

1 m aprox. entre el transmisor y el receptor corres- sobre un mecanismo adecuado (1) y conectar

pondiente. el mecanismo y el adaptador mediante la inter-
o . . _ » faz enchufable (6).

Para dispositivos electrénicos que emitan sefiales

En cuanto el adaptador recibe tension, el LED
de estado indica la compatibilidad con el meca-
nismo utilizado.

de alta frecuencia como, por ejemplo, ordenado-
res, transformadores electronicos o microondas,
es necesario mantener una distancia minima de

0,5 m aprox.
Indicacion Significado

Material Grado de penetracién LED de estado

Madera, yeso, tablero | aprox. 90 % ‘ LED con luz. Compatible
de yeso, vidrio no re- E/erde InéermhltePte

cubierto g aprox. 5 s hasta

X e

Ladrillo cocido, paneles | aprox. 70 % X :a (ajctt|v39|9n(<jje

de cartdn prensado ‘ ‘ r?]ofin?i(;cr:?:) €

Hormi'go'n armado, sue- | aprox. 30 % ‘ LED con luz roja | Incompatible
lo radlanFe " N intermitente du-

Metal, reja metalica, aprox. 10 % - rante 5 s

laminado de aluminio _

- ; ’ » LED con luz na- | Compatible, pero no
V|dr|9 rec.:ublerto 5 y _ A ranja intermitente | configurado. Para una
Lluvia, nieve aprox. 1...40 % durante 5 s nueva configuracion, el

Tabla 4: Penetracion del material adaptador del?e Yolver a

. . . £ su ajuste de fabrica.
El montaje sobre superficies metalicas o cerca de 8 B .
ellas puede perjudicar la radiotransmisién. B Establecer la proteccion contra desmontaje con

” ) el tornillo (5) si esta disponible.
Tener en cuenta la penetracion del material. Con ) ) o )
la eleccion del mejor lugar de montaje posible, se B Después de la configuracién inalambrica (ver
puede optimizar el alcance del sistema: ‘ Instrucciones de configuracion) y la puesta
. . - en marcha encajar el embellecedor (4) en el

[i] Tener en cuenta la direccién de movimiento: se adaptador (3).

distingue entre "desplazamiento directo” y "des-
plazamiento oblicuo”. Los movimientos oblicuos
con respecto al detector de movimiento se pue-
den detectar mejor que los movimientos direc-
tos hacia el detector de movimiento (figura 4).

Figura 4: Lugar de montaje de detectores de movi-
miento

B Seleccionar un lugar de montaje sin vibracio-
nes. Las vibraciones pueden provocar conexio-
nes indeseadas.

B Evitar fuentes de interferencias en la zona de
deteccion (figura 6 y 7). Las fuentes de interfe-

. . . . Zona de deteccion con:
rencias, por ejemplo, calentadores, instalacio-

. . . R . [ «desplazamiento directo» «desplazamiento oblicuo»

nes de refrigeracion y climatizacion y bombillas

refrigerantes, pueden provocar conexiones

indeseadas (figura 4). 175 f-----—- @ R - o LI R
[1] Para evitar interferencias, se pueden limitar el (RS . T \10 ________________________

angulo de deteccion (ver Ajuste de la zona de

deteccion). (m] ‘ ‘ & ‘ __

0 2 4 6 8 12

Figura 6: Zona de deteccion del detector de movimiento, altura de montaje de 1,1 m

Zona de deteccion con:

[1] «desplazamiento directo» «desplazamiento oblicuo»

Figura 8: Ajuste del angulo de deteccién
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Puesta en marcha

Vista general mediante elementos de mando y
de ajuste

(14) (13)

Figura 5: Elementos de mando y de ajuste de la
parte inferior del adaptador

(9) Potenciémetro de sensibilidad

(10) Tecla fet

(11) Ajustador para angulo de deteccién

(12) LED de estadof/fct

(13) Tecla/LED cfg

(14) Potenciémetro de luminosidad de deteccion

Ajuste de la zona de deteccién

Por la parte derecha y la parte izquierda de cada

ajustador (figura 5, 10), el angulo de deteccion se

puede limitar entre 45° ... 90°. De este modo, el

angulo de deteccion puede situarse entre 90° y

180° (figura 8).

B Adaptar el angulo de deteccion por cada lado
mediante el ajustador.

Ajuste del comportamiento de deteccion

Para comprobar el comportamiento de deteccién,
hay que utilizar el modo prueba. En modo prueba,
el detector de movimiento funciona independiente-
mente de la luminosidad. Cada deteccién conecta
la iluminacién y el LED de estado durante 3 segun-
dos. A continuacion, la deteccion de movimiento se
desactiva durante 2 segundos.

El detector de movimiento esta conectado y listo
para el servicio.

B Ajustar el modo prueba. Para ello, colocar el
potenciémetro de luminosidad de reaccion
(figura 5, 13) en posicion T.

B Salir de la zona de deteccién y observar las
propiedades de conmutacion.

Si el detector de movimiento se conecta sin que
se produzca ningun movimiento en el campo
de deteccion, significa que existen fuentes

de interferencias (ver Seleccion del lugar de
montaje) o que la sensibilidad ajustada es
demasiado alta.

B En caso necesario, reducir la sensibilidad y
atenuar las fuentes de interferencias ajustando
el angulo de deteccion o eliminar las fuentes de
interferencias.

B Comprobar la zona de detecciéon mediante
seguimiento y ajustarla en caso necesario.

[i] Si la zona de deteccion es demasiado peque-
fia, se puede ampliar a través de estaciones
supletorias con detector de movimiento, o por
radio, mediante una configuracion maestro-es-
clavo.

» Veéase Instrucciones de configuracion.

Ajuste de luminosidad de reaccion

La luminosidad de reaccién es el valor de luminosi-
dad guardado en el detector de movimiento que,
en caso de no alcanzarse, hace que el detector

de movimiento active la carga conectada si no se
detectan movimientos. La luminosidad de reaccion
se puede ajustar aproximadamente entre 5 (C) y
150 lux (ajuste de fabrica) hasta el funcionamiento
diurno (%%). El simbolo % identifica la conexién in-
dependientemente de la luminosidad. En las zonas
intermedias, la luminosidad de reaccién se puede
regular de forma continua.

[i] Para controlar la iluminacién en escaleras se-
gun DIN EN 12464-1, 2003-3, seleccionar el
ajuste de potenciometro de 150 lux.

B Girar el potenciometro de luminosidad de reac-
cion (figura 5, 14) hasta la posicion deseada.

[i] Para guardar la luminosidad ambiente actual
como luminosidad de reaccion, utilizar la fun-
cion Teach-In (ver Ajuste de luminosidad de
reaccion con Teach-In).

Ajuste de sensibilidad

La deteccion esta ajustada de fabrica con la
maxima sensibilidad. Si se producen detecciones
erréneas con demasiada frecuencia, es posible
reducir la sensibilidad.

B Girar el potenciometro de sensibilidad
(figura 5, 9) hasta la posicion deseada.

Datos técnicos

Conexion Conectar a mecanismo adecuado
(ver Accesorios)
Alimentacion a través del mecanismo

Luminosidad de reaccion
Sensibilidad

Angulo de deteccion

Zona de deteccion (1,1 m)
Zona de deteccion (2,2 m)
Frecuencia de transmision

aprox. 5 ... 1000 lux («)
aprox. 10 ... 100 %
aprox. 90 ... 180°
aprox. 12x 16 m
aprox.8x 12 m
868-870 MHz

25 mW

KNX radio RF1.M

Potencia de transmision
Protocolo inalambrico
Funciones légicas

quicklink max. 20 transmisores/receptores
Categoria de receptores 2
Transmisor duty cycle 0,1%
Grado de proteccion IP 20
Humedad relativa 0 ... 65 % (sin condensacion)
Temperatura ambiente -5...+45°C
Temperatura de almacenamiento/

transporte -20 ... +60 °C

Posicién de montaje interfaz enchufable arriba

Accesorios

Elemento para relé 8512 12 xx
Mecanismo de conmutacion

universal de 1 elemento 8512 11 xx
Pulsador regulador universal

de 1 elemento 8542 11 xx
Pulsador regulador universal

confort de 1 elemento 8542 12 xx
Mecanismo de red para adaptador

para la transmision por radio KNX 8502 01 xx

Garantia

Nos reservamos el derecho a efectuar modifica-
ciones técnicas y formales en el producto, siempre
que éstas sirvan para el avance técnico.

Nuestra garantia se ofrece en el marco de las
disposiciones legales.

En caso de prestacion de garantia, dirigirse al
punto de venta.
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